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SZAKMAHOZ
A projekt tartalmi felépitése:

A témavalasztas és feladat leirasa

Cél

Csoport meghatarozasa

A feladat 6sszehangolasa a szakmai dokumentumokkal (KKK és PPT)
Tanul6i munkaformak, tevékenységek és eredmények

Az elkészult produktum értékelése

o0k wN-=

1. A témavalasztas és feladat leirasa:

A tanuldk ebben az évben vesznek részt el6szor tanulmanyaik soran robottechnika
gyakorlati foglalkozasokon, ezért a feladat és a projekt tervezésekor figyelembe
kellett vennem a kiindulasi pontot. Nagyon fontos, a munkavédelmi szabalyok
betartasa, mivel a késziilék 230v fesziiltséggel miikodik!

Feladat leirasa:
A rendelkezésre allé robot oktatbeszkozzel készitsen pick and place programot.
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Ide jénnek a programrdl késziilt képe
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Video:
https://youtube.com/shorts/TGVasZ_rebA



https://youtube.com/shorts/TGVasZ_rebA

Program részletek:
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2. cél

A robottechnika tantargy célja:

»A tanuld képes legyen legalabb egy ipari robot programozasi kdrnyezetét hasznalni,
alapveté feladatok elvégzéséhez részprogramot késziteni, tesztelni, modositani.
Modszeresen hibat keresni és elharitani. Legyen képes az elektronika iparban
hasznalatos gyarto- és tesztelb berendezéseket kezelni.”

3. Célcsoport meghatarozasa:

13/C lIpari informatikai technikus tanuléi

4. Feladat 6sszehangolasa a szakmai dokumentumokkal:

A tantargy soran fejlesztendd kompetenciak: (forras kkk)

5. Tanul6i munkaformak, tevékenységek és eredmények

A tanulok projektmunka keretein belul dnalléan, instrukciok alapjan végeznek
feladatokat. Azonban a megbeszélés, mint tanuldéi munkaforma megengedett a
tandrak soran, ezzel lehet6ség nyilik kozos tapasztalatok szerzésére. A
csapatmunka ismerete a késdbbi munkavallalasukat is meg fogja kdnnyiteni.

Az oktato szerepe féleg a projekt koordinalasa, a felmerul6 kérdések

megvalaszolasa és a feladatok megoldasahoz sziikséges elméleti ismeret atadasa.
lgy az csoportmunkat néha egy-egy formalis magyarazattal is ki kell egésziteni.



6. Az elkészilt produktum értékelése

Az elkészult projekt megfelel6 dokumentalasa a tanulmanyaikat zaré portfolioban

kap helyet.

Onreflexio:

Ssz | Tevékenységek Igen |Nem | SzOveges kieg.

’ A projekt modul dokumentacidjat az X
" |elvégzendd feladatokat értettem

5 A feladat végrehajtasahoz minden eszkozt X
"~ |ismertem

3 A robotokhoz kapcsolddo biztonsagi X
' elbirasokat ismerem, és végrehajtottam

4. Nem okozott gondot a robotprogram megirasa X

5. | A projekt programfuttatasi része jol mikodott X

Tegyen X-et a megfelel6 helyre

Er6sségemnek tartom az alabbiakat:
e A program lépésrél Iépésre valo eltervezését, mivel kdnnyen ki sikerult

logikaznom.

Fejlédnom kell az alabbiakban:
A programjaimat a jovében atlathatébba tenni, mert itt sokszor kellett ugyanazokat a
pontokat Ujra féolvennem mivel nem jegyeztem le, hogy melyik waypont melyik

korong.
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